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&7) Tdldcommande (1j dans laquelle le code de recon- 
naissance est compose d'une partie fixe (code d'ldentifica- 
tion, A) et d'une partie variant dans le temps (code tempo- 
ral, B). Le code tempore! est gdndrd simultan6ment par un 
oontacteur (7) dispose dans I'^etteur (2), et par un 
contacteur (30) dispose dans le r^epteur (3). Les deux 
contacteurs sont synchronise entre eux lors de la phase 
de personnalisation de la t^ldcommande, et au temfie de 
chaque utilisation de la t^l^mmande. Le code de recon- 
naissance 6mis a chaque Instant est done lid au moment 
ou est effectude remission du code, et varie dans le temps, 
empdchant les effractions dues ^ la cople du code de re- 
connaissance a un moment donnd. 
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TELECOMMANDE A SECURITE OPTIHISEE 

La pr^sente Invention se rapporte d une t^l^commande 
d s^cun't^ optlmls^e. 
5 Comme on Le salt/ les t^l^commandes comprennent un 

^L^ment ^metteur pour I'^mission d'un code de 
reconnai ssance / destine d §tre regu par un r^cepteur 
adapts assocl^ d un ^l^ment d*ex^cut1on/ mont^ par 
exemple sur un v^hicuLe automobile/ pour l*ouverture ou 

10 la fermeture centralls^e des portes de ce m§me v^hlcule. 

Dans ce qui suit sont consld^r^es les t^l^commandes 
du type dans lequel le code est m^morls^ de manl&re d 
pouvoir Stre modlfl^/ au moyen d'un ^l^ment de m^molre 
ef fa gable et programmable ^lectrl quement d plusleurs 

15 reprises, tel qu'une m^molre de type EEPROM/ et est 
transmis au r^cepteur au moyen d'impulslons Infrarouges. 

Dans les t^ l^commandes de ce type subslste 
actuellement le probl&me suivant: le code 

d ' 1 denti f i cat1 on peut §tre copi^ de fagon frauduleuse au 

20 moyen de machines automatiques copieuses de code, congues 
d I'orlglne pour d'autres utilisations (sp^cl f1 quement 
pour r^dulre le nombre de t^l^commandes utllls^es dans la 
malson/ en r^unlssant dans un seul apparel I tous les 
codes utilises pour le f oncti onnement de divers 

25 apparel Is/ tels que t^l^vlseur, magn^toscope / lecteur de 
disques optlques/ etc.). Dans la pratique, les machines 
de ce type sont en mesure de m^morlser le code au moment 
oO celui-cl est 4mis, et de le retransmettr e d des 
moments successifs/ g^n^rant par lS-m§me une cople 

30 conforme dudit code- Dans le cas sp^clflque de la cople 
du code d ' 1 dent 1 f 1 cati on d'une t^l^commande destln^e d 
L'activation du dlspositif d'ex^cutlon pour le d^blocage 
des portes d'un v^hlcule automobile, ce dlspositif permet 
l*ouverture en fraude des portes, k n'importe quel moment 

35 apr&s I'instant de la cople, sans que I'on solt en 
possession de la t^l^commande origlnale. 
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D*autre part/ 11 est difficile de lutter contre un 
syst^me d'effraction de ce type/ en Introdulsant de 
banales modifications du code, ou des syst&mes de 
cryptographi e ou de variation des caract ^r1 st 1 ques 
5 ^Lectriques des Impulsions constltuant le code/ dans la 
mesure oQ ces modifications seralent ^galement copl^es et 
reprodultes/ d*une manl&re senslblement ^qulvalente/ par 
la machine de copie. 

Le but de La pr^sente invention est de fournir 

10 une t^L^commande qui surmonte le probl^me indiqu^ ci- 
dessus et offre/ en consequence/ plus de s^curlt^ face h 
I'effraction par copie de code. 

Selon la pr^sente Invention est r^alls^e une 
t^l^commande d s^curit^ optimis^e/ en particulier pour 

15 actlver un ^l^ment d'ex^cution mont^ sur un v^hlcule 
automobile/ qui comprend un ^metteur dote de moyens 
tr ansducteurs d'^mission/ en mesure d*emettre un code de 
reconnaissance/ et un r^cepteur dote de moyens 
transducteurs de reception/ en mesure de recevoir ledit 

20 code de reconnaissance/ de moyens aptes d g4n€rer , en 
sortie/ un signal d'accord dans le cas d'une 
correspondence sensible entre le code de reconnaissance 
re<;u et un code de comparaison, caracterisee par le fait 
que ledit emetteur et ledit r^cepteur comprennent chacun 

25 des moyens respectlfs d g^n^rateur/ en mesure de generer 
un code temporel/ variant dans le temps. 

Selon I'inventlon est en outre fournle une methode 
pour I'actlvatlon d distance d*un element d'executlon/ 
qui comprend les phases d'emisslon d'un code de 

30 reconnaissance/ de reception dudit code de reconnaissance 
emis/ de comparalson du code de reconnaissance regu avec 
un code de comparaison/ et de generation d'un signal 
d'accord/ en cas de corr espondance sensible entre ledit 
code de reconnaissance regu et ledit code de comparaison/ 

35 cette methode etant caracterisee par le fait que ladite 
phase d'emisslon d'un code de reconnaissance comprend les 
phases de generation d'un code temporel variant dans le 
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tempS/ et d'^mission dudit code temporeL^ et que Ladlte 
phase de comparalson dudit code de reconnaissance regu 
avec un code de comparalson comprend les phases de 
g^n^ratlon d'un code temporeL de comparalson, variant 
5 dans Le temps, et de comparalson dudit code temporeL regu 
avec Ledit code temporeL de comparalson, 

Dans La pratique, L'inventlon fournit une soLutlon 
qui rend La cople du code de reconnaissance 1 nuti L 1 sab Le , 
dans Les moments sulvant L'lnstant de La memorisation 

10 dans La mesure oO avec Les machines de copie actueLLement 
utlLls^es de manl^re frauduLeuse, La cople reste bLoqu^e 
au moment de La premiere Emission du code, Lorsque La 
copie a ^t^ effectu^e, et n'^voLue pas dynami quement avec 
Le code temporeL g^n^r^ au niveau du r^cepteur. En 

15 consequence, dans Les instants qui suivent, Le code de 
reconnaissance reprodult dans La copie n'est pas reconnu 
comme etant un code correct par Le r^cepteur , qui par 
consequent ne vaLlde pas L • acti vati on. 

Pour une melLLeure comprehension de La presente 

20 Invention, on va maintenant en decrlre une forme de 
reaLlsatlon preferee, a pur titre d'exempLe non 
Llmitatif, en se referant aux dessins annexes dans 
LesqueLs : 

- La Fig. 1 presente un schema synoptique simpLifie 
25 de La teLecommande seLon La presente invention; 

- La Fig. 2 montre une representation schematique du 
code de reconnaissance seLon L'inventlon; 

La Fig. 3 montre une variante du code de 
reconnaissance de La Fig, 4; et 
30 - Les Figs. 4 et 5 montrent deux diagrammes de 

circuLation simpLifies de La methode deactivation seLon 
L • 1 nventi on. 

En se referant a La Fig. 1, La teLecommande est 
Indiquee dans son ensembLe par Le numero de reference 1. 
35 La teLecommande 1 est formee, seLon une technique connue, 
par un emetteur 2 et un recepteur 3. Sped f 1 quement , 
L'emetteur 2 comprend une unite de commande 4, une 
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alimentation S, une m^moire non volatile 6^ un contacteur 
7, une horloge 8/ un arapll f 1 cateur 9/ et un transducteur 
d'^mlsslon 10. 

En d^tall^ I • all mentati on 5^ Incluant une batterle 
5 ou une pile Interchangeable (non lllustr^e) g^n^re sur la 
sortie 11 la tension d • all mentati on n^cessalre au 
f oncti onnement des divers composants de L'^metteur 2/ la 
sortie 11 €tant reU^e S un condensateur 12 dont le role 
est de malntenir I ' all mentati on de I'^metteur 2, pendant 

10 une courte p^riode de temps, pour permettre le changement 
de batterle, sans perte des donn^es. La m^moire 6/ qui 
est par exemple une EEPROM, est relive d I'unlt^ de 
commande 4 par I • 1 nter m^di a1 r e d»une llgne 
bidlrectlonnelle 13/ et a pour r5le de m^moriser le 

15 veritable code d • 1 denti f 1 cati on propre d la t^ l^commande^ 
qui peut §tre modifl^^ selon ce qui est d^crit dans les 
brevets Itallens n' 1 183 797 d^pos^ le 4.4.1985, et n" 
1 196 831 d^pos^ le 10.12.1986^ tous deux au nom de 
Turatti Mario. Le contacteur 7, reli^ a I'unit^ de 

20 commande 4 par I M nt erm^dl a1 re de deux llgnes 
unldlrectlonnelles 14 et 15, respect 1 vement sortant et 
entrant, a pour r5le de g^n^rer un code temporel 
(aliments en sortie sur la ligne 14) qui ^volue dans le 
temps selon une loi pr ^d^t er mi n#e , sur la base des 

25 impulsions d ' 1 ncr^mentat 1 on fournles par I'unit^ de 
commande 4 sur la Llgne 15. A leur tour, les impulsions 
d'lncr^mentatlon sont g^n^r^es par I'unit^ de commande 4, 
dans des intervalles de temps pr ^d^termi n€s , sur la base 
des Impulsions de synchronlsme fournles par L'horloge 8 d 

30 I'unit^ de commande 4 sur la Llgne 16. 

L'unlt^ centrale 4 est en outre relive ^ un 
Interrupteur manuel 18 de mise en marche de I'^metteur, 
pour I'^misslon du code de reconnaissance, et d une diode 
lumineuse 19 pour signaler I'^tat de f oncti onnement de 

35 I'^metteur 2. La sortie de I'unit^ de commande 4, sur 
laqueLle est fourni le code d ' i denti fi cat i on , est rell^e^ 
par I'interm^diaire d'une llgne 20/ h L'entr^e de 
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L ' ampll f 1 cateur 9 qui pllote. Le transducteur 10 pour 
L'^mlssion des impulsions^ telles que par exempLe des 
Infrarouges se rapportant aux sImpLes chlffres binaires 
du code. 

5 Le r^cepteur 3 comprend d son tour un transducteur 

de reception 26, dont La sortie est relive d L'entr^e 
d'un ampll flcateur 27 rell^ en sortie ^ une unit^ de 
commande de reception 28. Cette dernl&re est en outre 
relive d une m^molre 29, d un contacteur 30, d une 

10 horloge 31, d une alimentation 32, d un Interrupteur 
manuel 33 et h une diode lumlneuse 34. L'unlt^ de 
commande 28 pr^sente ^galement une sortie 35 destln^e d 
§tre relive au disposltif de mise en marche d commander 
(non lllustr^ dans les dessins). 

15 Specif Iquement, la m^moire 29, relive d I'unlt^ de 

commande 28 par I • 1 nterm^dl a1 re d'une Ugne 
bi d1 recti onnelle 37, est destlntfe d m^moriser la partle 
fixe - mals modifiable par L ' uti 11 sateur - (code 
d * 1 denti f 1 cati on) du code de reconnaissance, et elle est 

20 de pr^f^rence Impl^ment^e par une EEPROH. Le contacteur 
30, rell^ a I'unlt^ de commande 28 par I • 1 nt erm^dl a1 re 
d'une Ugne bi d1 recti onnel le 38, a pour r5le de g^n^rer 
le code temporel variable cor r espondant au code temporel 
g^n^r^ par le contacteur 7 de I'^metteur^ sur la base des 

25 Impulsions g^n^r^es par I'horloge 31, et fournles d 
I*un1t4 de commande 28 par I • 1 nterm^dl a1 r e d'une Ugne 
unl d1 recti onnelle sortante 39. Dans ce cas aussi , 
I • Incrementation du contacteur 30 est command^e par 
I'unite de commande 28 au moyen d'une Ugne 

30 unl di recti onnelle 40, entrant dans le contacteur 30, 
alors que le code temporel est ^chang^ entre le 
contacteur 30 et I'unit^ de commande 28 sur la Ugne 38, 
comme cela sera expUqu^ plus en detail dans la suite du 
texte. 

35 Le disposltif d • a I i mentat 1 on 32, qui aUmente les 

divers composants du r^cepteur 3 par la Ugne 43, et est 
d son tour aliments, sur son entree 44, par la batterle 
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du v^hlcule (non ilLustr^)^ est reli# d une batterie 
tampon 45 de type rechargeable/ de manifere d garantir 
quelques mols d'autonomie pour Le r^cepteur# avec mise d 
jour du contacteur, y compris dans Le cas d * enlevement ou 
5 d'^puisement des batteries du v^hicule. 

L'^metteur et le r^cepteur sont synchronises pour la 
premiere fols au moment de la personna U sati on du 
r^cepteur*^ qui est effectu^e selon une technique connue 
(comme cela est d^crit par exemple dans les brevets cit^s 

10 ci-dessus au nom de Turatti Mario) et provoque L^^criture 
du m§me code d ' i dent i f 1 cat 1 on et de La m§me vaLeur 
Initiale du contacteur (code temporel) dans Les deux 
parties de La t^L^commande. En phase d • ut i Li sati on , les 
contacteurs 7 sur I'^metteur Z, et 30 sur le r^cepteur 3, 

15 evoLuent de la m§me manifere, en incr^mentant d'une unite 
d des intervalles de temps predetermines (par exemple 
toutes les 10 secondes) , sur la base des impulsions 
generees respect i vement par les unites de commandes 4 et 
28. En particulier/ d ' eventuel les imprecisions des 

20 horloges 8, 31/ (relevees en phase de charge de La 
teiecommande) peuvent ftre compensees par Les unites de 
commande 4/ 28/ par voie LogicielLe/ d'une mani^re 
analogue a ce qui est bien connu dans les horloges 
numeriques/ de manifere d obtenir/ avec une grande 

25 precision/ Les Instants oQ sont generees les Impulsions 
d'incrementatlon. 

De cette mani^re/ le contenu du contacteur 7/ m§me 
sML varie dans le temps/ est toujours egal au contenu du 
contacteur 30/ ce qui fait qu'il peut Stre utilise/ par 

30 le recepteur 3/ pour reconnaitre I'emetteur qui lui est 
effect! vement associe. En particulier/ lors de chaque 
activation de I'emetteur/ celui-ci enverra Le code de 
reconnaissance au bon moment/ Le code etant compose soit 
par Le code d ' i dent i f i cat i on fixe (Lu par La memoire 6) 

35 soit par Le code temporel (lu par Le contacteur 7) 
variable en fonction du moment oQ I'emetteur est 
act i onne • 
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Les Figs. 2 et 3 montrent deux exempLes de code 
^mis. En partlculler^ le code de la Fig. 2 est compost de 
deux parties distlnctes/ Indiqu^es par A et qui se 

rapportent respect 1 vement au code d ' 1 dent i f 1 cati on fixe 
5 et au code temporeL^ et sont transmlses cons^cutl vement ^ 
L'une apr&s L'autre^ en mode s^quentleL. Dans ce cas 
sp^clflque^ Le code d ' i denti f 1 cat i on comprend 24 chlffres 
binalres (A1-A24) qui sont sulvis par les quatre chlffres 
binalres (B1-B4) correspondant au code temporel. Cette 

10 solution pr^sente L'avantage qu'elle est applicable aussi 
d des r^cepteurs de type tr adi ti onnel ^ qui utilisent 
uniquement les premiers chlffres relatifs S la partle 
fixe/ ignorant les chlffres sulvants. Par contre^ dans le 
cas de la Fig. 3, les chlffres (6-1-84) rapportant au 

15 code temporel sont m^lang^s avec les chlffres se 
rapportant au code d ' 1 denti f 1 cati on fixe <Ai-A24)# de 
manlfere d augmenter la s^curlt^ du code. En partlcuUer* 
la position des chlffres se rapportant au code temporel 
peut §tre d1ff#rente d'un code d I'autre^ ce qui fournit 

20 une sorte de cryptographies et dans ce cas/ le code de 
reconnaissance peut comprendre d'autres chlffres qui 
constituent la cl€ de la cryptographic elle-m§me. 

En cas de f onct i onnement corrects le r^cepteur lit/ 
comme code de comparalson/ un code ^gal/ et fournit donc^ 

25 sur la sortie 35/ un signal d'accord pour le disposltif 
d*ex^cut1on assocl^. Inversement^ si le code re^u par le 
r^cepteur 3 ne coYncide pas avec le code de comparalson^ 
m@me s'll s*ag1t uniquement du code temporel/ I'^metteur 
utilise n'est pas reconnu comme vallde et le signal 

30 d'accord n'est pas donn^. IL en r^sulte que m$me si le 
code de reconnaissance correct est m^mor1s4 d un moment 
donn^ au moyen de machines copleuses de codeS/ ce code 
devlent Inutilisable par la suite, dans la mesure ou 11 
n'^volue pas de la mani&re reconnue par le r^cepteur. 

35 La reconnaissance du code temporel par le r^cepteur 

3 pr^sente I'avantage de permettre une l^g^re erreur/ 
dans la mesure ou sont consid#r^s comme valldes Les codes 
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temporels compris dans une fen§tre pr^d^terml n^e par 
rapport d la vaLeur nomlnale. En outre/ dans Le cas oO La 
reconnaissance a abouti / Le r^cepteur ^crlt Le code 
temporeL re^u par dessus ceLul qui est fourni d ce moment 
5 Id par le contacteur associ^ 30^ ramenant done a chaque 
fois I'erreur relative 5 z^ro (r esynchr oni sati on) • Dans 
tous les cas est pr^vue la possibility de commander 
manuellement la resynchr oni sati on du r^cepteur^ lorsque^ 
pour quelque raison que ce solt^ le synchronlsme avec 

10 I'^metteur est perdu, S La suite par exempLe du 
d^branchement prolong^ de La batterle du v^hlcuLe, ou de 
L'^puisement de ceLLe-ci, pendant une p^riode sup^rleure 
d la capacity d • a Li mentat 1 on fournle par La batterle 
tampon 45, ou d cause de L'^pulsement ou de I'enlfevement 

15 prolong^ de la pile de I'^metteur. Pour La commande 
manuelle de r esynchroni sati on est ^vldemment pr^vue une 
procedure parti cull ^re, afin de garantir la security de 
la tyiycommande. 

Les operations relatives d l"ym1ss1on et d La 

20 reconnaissance du code, ainsi qu'a La resynchroni sati on 
vont §tre d^crltes en detail dans ce qui sult^ en se 
reportant aux Figs. 4 et 5. 

Sp^cl f 1 quement , Le schema de La Fig. 4 se rapporte 
aux operations cons^cutives d La mise en f onct 1 onnement 

25 de L'emetteur par L • ut 1 11 sateur / au moyen d'une presslon 
sur Le bouton 18 (bloc 50). A la suite de cette 
operation, I'unlte de commande 4 dolt Lire le code 
dMdentIf Ication (CODICETX) memorise dans la m^molre 6/ 
ainsi que le contenu du contacteur 7 (RTCTX) ^ au moment 

30 consldtfre (bloc 51). L'unlte de commande 4 dolt ensulte 
g^n^rer le code de reconnaissance effectlf, sur la base 
de la structure d^slr^e du code^ eventuelLement par 
cryptographi e du code m§me ou de sa partle fixe et 
adjonctlon de certains chlffres constltuant La cl€ 

35 cryptographi que. Ce code de reconnaissance est ensuite 
transmis d L • amp L 1 f 1 cateur 9 et au transducteur 10 qui le 
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module selon une technique connue^ et Le transmet sous 
forme d'ImpuLsions Infrarouges (bloc 52). 

Le code de reconnaissance ^mis est re<;u par Le 
transducteur de reception 26^ et apr^s amp L i f i cati on , est 
5 transmis d L'unit^ de commande 28 de L'^metteur 3 (bLoc 
53). Cette unit^/ d son tour, doit Lire Le code 
d ' i denti f i cati on de comparaison, ra^moris^ dans La m^moire 
29 (CODICERX) et Le contenu actueL du contacteur 30 
(RTCRX) - bLoc 54 puis/ si ceLa est pr^vu, effectue Le 

10 d^cryptage du code d ' i denti f1 cat i on re<;u COOICETX (bloc 
55) et compare Les deux codes d M dent i fi cati on CODICETX 
et CODICERX (bloc 56). Si L'^gaLit^ entre Les deux codes 
n'est pas reconnue (sortie NGN du bLoc 56) # L'unit^ de 
commande 28 ne donne pas L'accord au dispositif 

15 d'ex^cution associ^ et aLimente La diode 
^ LectroLuminescente 34, qui s'aLLume done L^g^rement, 
pour indiquer une erreur de code d ' i dent i fi cati on (bLoc 
57). La procedure se termine ainsi. 

Inversement, si Les deux codes d • 1 denti fi cati on sont 

20 6gaux (sortie GUI du bLoc 56) L'unit^ centraLe compare Le 
code temporeL regu RTCTX avec Le code temporeL de 
comparafson Lu RTCRX, en permettant une certaine erreur A 
(bLoc 58). Si Le code temporeL regu rentre dans La 
fen§tre consid^r^e comme acceptable par Le r^cepteur 

25 (sortie GUI du bloc 58), L'unit^ de commande 28 donne 
L ' autori sati on au dispositif d'ex^cution associ ^ (bLoc 
59) et doit done m^moriser d nouveau Le code temporeL 
regu RTCTX dans Le contacteur 30, qui est done 
reinitialise d cette valeur (procedure de 

30 resynchronisation, bLoc 60). La procedure se termine 
ai nsi • 

Dans le cas oQ L'unite de commande 28 ne reconnait 
pas L'egaLite entre les deux codes temporels, avec La 
tolerance prevue (sortie NGN du bloc 58), elle doit 
35 alimenter La diode 34 de mani^re discontinue, ce qui a 
pour consequence de provoquer un f onct i onnement 
clignotant, indicatif du fait que Le code 
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d ' i denti f 1 cat 1 on a 4t4 reconnu comme corrects mals que Le 
code temporel est erron^ (bloc 61} • La procedure se 
term-fne ainsl^ sans activation du disposltif d'ex^cutlon 
assocl^. De cette manl&re^ L'^mlsslon d'un code de 
5 reconnaissance copl^ d un moment pr^c^dent/ et done flx^ 
d cette vaLeur, ne permet pas L'ouverture par effraction, 
Inversement# dans le cas ou cette reconnaissance manqu^e 
du code temporel est due d une perte de synchronisme 
entre I'^metteur et Le r^cepteur, pour un motif 

10 quelconque, 11 est n^cessalre d'effectuer une procedure 
de resynchr on1 sat 1 on command^e manueL L ement # et d^crite 
plus en detail dans le schema de la Fig, 5. 

Cette procedure n^cesslte^ au depart/ une phase 
d'ouverture manuelle du r^cepteur (bloc 70), au moyen des 

15 procedures d^j a connues pour IMnsertlon du code 
d ' 1 dent 1 f 1 cati on fixe dans les ^metteurs d code 
modifiable (tel que d^crlt par exemple dans les brevets 
Itallens clt^s ci-dessus au now de Turatti Hario). Dans 
cette phases I ■ uti 11 sateur ^ en utillsant la touche 35, 

20 introdult manuellement un code appropr1€ (le code Inscrit 
sur I'etlquette de I'^metteur^ par exemple le code 
d'identif Icatlon cryptographic), qui lul a €t€ communique 
lors de I'achat de la teiCcommande. Apr^s L'ouverture 
manuelle, I ' ut 1 L 1 sateur dolt actlonner La te lecommande , 

25 ce qui provoque la lecture du code d • 1 denti f 1 cati on 
CODICETX et du code temporel RTCTX par I'unlte centrale 
4, comme cela a 4t4 dCcrit pour le bloc 51 de la Fig. U 
(bloc 71). Les deux codes sont composes de La manl&re 
decrlte precedemment et sont Cmls par I M ntermCdl a1 re 

30 dMmpulslons (bloc 72). Le rCcepteur 3 revolt les 
Impulsions Cmlses (bloc 73) et enreglstre en mCmoIre Le 
code dMdentlflcatlon CODICETX et le code temporel RTCTX 
respect 1 vement re^us (Cventuel Le.ment apr^s dCcryptage) 
dans la mCmoIre 29 et dans le contacteur 30 (bloc 74)/ 

35 tout en resynchr onl sant , dans la pratique, I'Cmetteur et 
Le rCcepteur (Le nouvel enr egl str ement en mCmoIre du code 
d'identif Icatlon est dO au fait que cette procedure 
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permet ^galement La modification du code 

d'ldentif icat1on# seLon une technique connue). 

Les avantages de La t^L^commande ainsi que de La 
m^thode de commande d distance d^crites sont Les 
5 suivants. Ou fait que ce n'est pas uniquement 
LMnformation reLative d L'identit§ de L'^metteur qui est 
transmlse, mals ^gaLement L ' 1 nf ormat i on reLative au 
moment oO L '^mission est eff ectu^e^ Le r^cepteur ne peut 
ps §tre commands de mani&re frauduLeuse/ et La 

10 t^L^commande pr^sente un degr^ de s^curit^ ^Lev^. 

La presence d'un syst^me de cry ptographi e du code de 
reconnaissance/ soit sous La forme d'une cryptogr aphi e 
cLassique du code d » i dent i f 1 catf on fixe ou du code 
temporeL# soit sous La forme d'un m^Lange des chiffres du 

15 code fixe et du code temporeL^ ou encore sous La forme 
d'un mode d'^voLution du code temporeL^ garantit une pLus 
grande s^curft^ du syst&me^ et rend toujours L'effraction 
improbabLe# y corapris en presence d'une tentative de mise 
d jour du code temporeL copi# d un moment donn^, 

20 La resynchronisation automatique du r^cepteur par 

rapport d L'^metteur au terme de chaque execution r^ussie 
(1 nd^pendemment de La correction par Le LogicieL de La 
frequence d'horLoge) r^duit Les i nconv^ni ents Li^s d 
d' ^ventueLLes derives de L'une des horLoges^ et^ du 

25 reste# La procedure de resynchronisation command^e 
manueLLement en cas de perte de synchr oni sme # permet au 
propri^taire de La t^L^commande de r#i ni ti aLi ser le 
systfeme, ce qui ^vite un simpLe contournement par des 
tiers ayant de mauvaises intentions. 

30 Un autre avantage reside dans Le fait de fournir des 

systfemes permettant de maintenir L ' a Li mentati on de 
L'^metteur et du r^cepteur pendant un bref Instants y 
compris en cas d'enL&vement ou d'^puisement de Leurs 
batteries ou de Leurs piLes^ pour ^viter qu'iL soit 

35 n^cessaire de r esynchroni ser manueLLement La t^L^commande 
Lors de chaque changement de batteries de L'^metteur^ ou 
Lorsque Les batteries du v^hicuLe sont ^puis^es. 



- 12 - 



2678755 



IL est clair enfin qu'S La t^l^commande et d la 
m^thode d^crltes et ilLustr^es Ici peuvent §tre apport^es 
modifications et variantes/ sans pour cela sortir du 
cadre de protection de La pr^sente invention. En 
5 partlculier/ 11 convlent de soullgner le fait que le code 
temporeL peut etre incr^ment^ de quelque mani^re que ce 
soit^ pourvu que son Evolution dans le temps solt 
corr^l^e d I'^metteur et au r^cepteur. En outre# le 
signal de reconnaissance dans son integrality peut §tre 

10 cryptographic de diverses man1&res# comme cela a dC j d §t6 
suggCrC. Le rCcepteur peut comprendre plusieurs 
emplacements de mCmoIre et plusieurs contacteurs (ou bien 
un seuL emplacement de mCmoire avec diffCrentes 
transformations ou diverses cryptographies pour obtenir 

15 les divers codes d ' 1 dent 1 f 1 cati on fixes et/ou un seul 
contacteur et diffCrentes transformations pour obtenir 
les divers codes temporels) pour la reconnaissance de 
plus d'un Cmetteur assocIC au m§me rCcepteur^ et dans ce 
cas^ chaque mCmoIre et chaque contacteur est indCpendant 

20 des autres et peut §tre modifIC sCparCment. 
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REVENDICATIONS 

1. T^l^commande (1) a s€curit€ optlmis^e/ en partlcuLler 
pour activer un ^L^ment d'ex^cutlon mont^ sur un v^hlcule 
automobile^ qui comprend un ^metteur (2) dot^ de moyens 
5 transduct eurs d'^mlsslon (10)^ en mesure d'^mettre un 
code de reconnaissance, et un r^cepteur (3) dot^ de 
moyens tr ansducteurs de reception (26), en mesure de 
recevoir ledlt code de reconnaissance, de moyens (28, 58) 
aptes d g5n6rer, en sortie (35), un signal d'accord dans 

10 le cas d'une correspondance sensible entre le code de 
reconnaissance regu et un code de comparaison, 
caract^ris^e par le fait que ledit ^metteur (2) et ledit 
r^cepteur (3) comprennent chacun des moyens respectlfs d 
g^n^rateur (7, 30), en mesure de g^n^rer un code 

15 temporel, variant dans le temps. 

2. Tei^commande selon la revendl cat 1 on 1, 
caract^rls^e par le fait que lesdits moyens d g^n^rateur 
comprennent r especti vement au molns un contacteur 
d'^mlsslon et de reception (7, 30) pr^sentant une entree 

20 (15, 40) en mesure de recevoir des Impulsions 
d' 1 ncr^mentatlon, et une sortie (38, 14) en mesure de 
fournir un nombre variable d'une manlfere corr^l^e 
auxdites Impulsions d'lncr^mentatlon. 

3. T^l^commande selon la r evendi cati on 2, 
25 caract^rls^e par le fait que ledit ^metteur (2) et ledit 

r^cepteur (3) comprennent respecti vement au molns une 
m^moire d'^mlsslon et de reception (6, 29) qui m^morlsent 
un code d ' 1 denti f 1 cati on fixe. 

4.. Tei^commande selon la revendl cati on 3, 

30 caract^ris^e par le fait que ledit ^metteur (2) comprend 
une unlt^ de commande d'^mission (4) relive audit 
contacteur d'^mlsslon (7), d ladite m^moire d'^misslon 
(6) et d une touche deactivation (18), ladite unlt^ de 
commande d'^mission Incluant des moyens (50) en mesure de 

35 prendre en compte la pression sur ladite touche 
d • act i vati on, des moyens (51) en mesure de lire ledit 
code d ' 1 denti fi cati on dans ladite m^moire d'^mission (6) 
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et ledit code temporel dans ledit contacteur d'^mlsslon 
(7)/ et des moyens (52) en mesure de g^n^rer une sequence 
pr^d^term-f n^e d partlr dudit code d ' 1 denti f 1 cati on et 
dudit code temporel. 
5 5. L^commande selon La revendl cati on ^, 

caract^ris^e par Le fait que Lesdits moyens transduct eurs 
d'^mission (10)' comprennent des moyens en mesure 
d'envoyer sequent 1 el lement des impulsions infrarouges. 

6, T^l^commande selon la revendi cat i on 4 ou S, 
10 caract^ris^e par le fa1t que ledit r^cepteur (3) comprend 

une unit^ de commande de reception (28) relive audit 
contacteur de reception (30), d ladite m^moire de 
reception (29)/ et auxdits moyens tr ansducteur s de 
reception (29) / ladite unit# de commande de reception 

15 (28) comprenant des moyens comparateurs (56/ 58) en 
mesure de comparer le code d ' i dent i fi cati on requ avec le 
contenu de ladite m^moire de reception (29) et le code 
temporel regu avec le contenu dudit contacteur de 
reception (30)/ et en mesure de g€n€rer ledit signal 

20 d'accord/ en cas de correspondance. 

7, T^l^commande selon la revendi cat i on 6/ 
caract^rls^e par le fait que ladite unit^ de commande de 
reception (28) comprend des moyens (60) en mesure 
d'^crire ledit code temporel re<;u dans ledit contacteur 

25 de reception (30)/ apr^s la g^n^ration dudit signal 
d ' accord, 

8, T^l^commande selon la revendi cati on 6 ou 7/ 
caractfris^e par le fait que ledit r^cepteur (3) comprend 
une touche de mise d jour (33) du code de reconnaissance. 

30 9. Tel^commande selon I 'une quelconque des revendlcations 3 a 

8/ caract^ris^e par le fait que lesdites m^moires (6/ 29) 
sont des EEPROM (m^raoires raortes programmab les effa^ables 
^lectriquement) • 

10. Tflecoxnmande selon I'une quelconque des revendlcations 1 a 

35 9/ caract^ris^e par le fait que ledit ^metteur (2) 
comprend un ^tage d ' all mentati on (5) qui pr^sente une 
sortie d'alimentation (11) relive d une capacity (12). 
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11, Xelecommande selon I'une quelconque des revendications 1 a 
,10 caract^rls^e par Le fait que ledit r^cepteur (3) 
comprend un ^tage d * all mentat 1 on (32) aliments depuls 
L'ext^rieur par I • 1 nterm^dl ai r e d'une entree 
5 d ' all mentati on principale (44) et pr^sentant une entree 
d ' aU mentat 1 on auxlLlaIre reU^e d une batterie tampon 
(45) . 

12. T^lecommandc selon I'une quelconque des revendications 6 a 
11, caract^ris^e par le fait que ladite unit^ de commande 
10 de r^cept-fon (28) est relive d un ^L^ment Lumlneux (34) 
en mesure de signaler la reconnaissance du code 
d'identification seul. 

13. H^thode pour I'actlvatlon d distance d'un 
^l^ment d'ex^cution, qui comprend les phases: d*^mission 

15 (51# 52) d'un code de reconnal ssance# de reception (53) 
dudit code de reconnaissance ^mls, de comparalson (54, 
56, 58) du code de reconnaissance regu avec un code de 
comparalson, et de g€n€rat1on (59) d*un signal d'accord, 
en cas de correspondance sensible entre Ledit code de 

20 reconnaissance re<;u et ledit code de comparalson, cette 
m^thode ^tant caract^ris^e par le fait que ladite phase 
d'^mission d'un code de reconnaissance comprend les 
phases: de g^n^ration (51) d'un code temporel variant 
dans le temps, et d'^misslon (52) dudit code temporel, et 

25 que ladite phase de comparalson dudit code de 
reconnaissance re<;u avec un code de comparalson comprend 
les phases: de g#n#ration (54) d'un code temporel de 
comparalson, variant dans le temps, et de comparalson 
(58) dudit code temporel requ avec ledit code temporel de 

30 comparai son. 

14. M^thode selon la r evendi cat 1 on 13, caract^ris^e 
par le fait que lesdites phases de g^n^ration (51) d'un 
code temporel et de g^n^ration (54) d'un code temporel de 
comparalson, comprennent Les phases de memorisation d'une 

35 valeur initiale, et d ' 1 ncr ^mentati on p^riodique de Ladite 
valeur initiale. 
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15. H^tKode selon La r evendf cat 1 on 14^ caract^rls^e 
par Le faft que Ledit signal d'accord est g§n€r€ dans le 
cas oO Ledit code temporel regu est ^gaL audit code 
temporel de comparalson^ avec une marge d'erreur 

5 pr^d^termf n^e • 

16. Methode selon I'une quelconque des revendlcations . 13 a 15,. 
caract^rls^e par le fait que ladfte phase d'^mfssion d'un 
code de reconnaissance comprend en outre la phase de 
lecture (51) d'un code d • 1 dent 1 f 1 cati on fixe, et d'envol 

10 (52) dudit code d • 1 dent 1 f1 cati on avec Ledit code 
temporel^ et par Le fait que Ladlte phase de comparalson 
dudit code de reconnaissance regu avec un code de 
comparalson comprend en outre la phase de Lecture (54) 
d'un code d ' 1 den 1 1 f 1 cati on de comparalson fixe et de 

15 comparalson (56) dudit code d ' 1 denti f 1 cati on de 
comparalson avec Ledit code d ' i denti fi cat 1 on regu. 

17. Methode selon La r evendl cat 1 on 16/ caract^rls^e 
par le fait qu'elle comprend Les phases de: prise en 
compte (50) de I'actlvatlon d'une touche d'ex^cutlon 

20 (18)/ de lecture (51) dudit code d ' 1 denti fi cat i on et 
dudit code temporel/ et de g^n^ratlon (52) d'une sequence 
d'^mlssion pred^t er mi nee d partir dudit code 
d • 1 denti f1 cat 1 on et dudit code temporel. 

18. Hethode selon La revendl cat 1 on 17/ caract^rfs^e 
25 par Le fait que Ledit code d ' 1 denti f1 cati on et ledit code 

temporel sont ^mls cons^cutl yement / L'un apr^s L'autre. 

19. Hethode selon la revendl cati on 17/ caracterls^e 
par le fait que Les chiffres qui composent Ledit code 
d ' 1 denti f1 cati on et Ledit code temporel sont ^mls 

30 melanges/ selon un mode predetermine. 

20. Methode selon I'une quelconque des revendications 17 k 19, 
caract^ris^e par le fait que Ledit code d ' 1 dent 1 f 1 cat i on 
est cryptographic avant I'Cmisslon/ et est decrypts (55) 
avant d'etre compare avec ledit code d ' 1 dent 1 f1 cati on de 

35 comparalson. 
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21. Methode selon I'une quelconque des revendications 13 k 17, 
caract^ris^e par Le fait que led1t code de reconnaissance 
est 4mis par I ' i nterm^di ai r e d'impulsions infrarouges. 

22. Methode selon I'une quelconque des revendications 16 a 21, 
5 caract^ris^e par Le fait qu'apr^s la g^n^ration (59) 

dudit signal d^accord^ le code temporel requ est ^crit 
(60) par dessus ledit code temporel de compar ai son • 

23. Methode selon I'une quelconque des revendications 16 a 22, 
caract^ris^e par le fait que lorsqu'est prise en compte 

10 La correspondance entre Lesdits codes d M dent i f i cati on / 
mais pas La correspondance entre Lesdits codes temporels^ 
un signal Lumineux pr $d$termi n^ est Q6n€r€ (57). 

24. Code de reconnaissance 6inis par un ^metteur vers 
un r^cepteur d'une t^l^commande^ en particulier pour 

15 I'activation d'un #l^ment d'ex^cution/ caract^ris^ par le 
fait qu * i I est un code temporel (B) variant dans le 
tempS/ en mesure de codifier IMnstant de I'^mission. 

25. Code selon la revendi cati on 24^ caract€ris€ par 
Le fait qu'il comprend en outre une portion fixe qui 

20 d^finit un code d • i dent i fi cati on (A) ne variant pas dans 
le temps. 

26. Code selon La revendi cati on 24 ou 25, 
caract^ris^ par Le fait qu'il est ^mis sous La forme 
d'une sequence d'impulsions infrarouges. 
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